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Plan studiéw z zaznaczeniem modutéw podlegajacych wyborowi przez
studenta

Moduty wspélne
moduty do wyboru

Katedra Nazwa Semestr 1
(Zaktad) modutu . W c L p S
ZH Przedmiot humanistyczny 0 30 0 0 of 2
ZE Ekonomia 0 30 15 0 of 3
Mi Technologia informacyjna 0 30 15 0 of 2
FM Matematyka 1 E 45 60 0 of 9
FF Fizyka E 30 30 0 0| 6
MC Nauka o materiatach 1 0 30 0 0 o 3
MK Grafika inzynierska 1 0 30 15 0 of 4
ZB BHP i ergonomia 0 15 0 0 of 1
Razem| 2 240 | 135 0 0| 30

Razem w semestrze 375

Katedra Nazwa Semestr 2
(Zaktad) modutu - W c L p T
RL Matematyka 2 E 30 45 0 o 7
MC Nauka o materiatach 2 0 30 0 30 of 4
MA Mechanika ogdina 1 E 30 30 0 0| 5
MK Grafika inzynierska 2 0 15 0 0 45| 4
ED Elektrotechnika i elektronika E 30 15 15 0O 5
MI Podstawy informatyki 0 30 0 30 0| 5
Razem| 3 165 90 75 45| 30

Razem w semestrze 375

Katedra Nazwa Semestr 3
(Zaktad) modutu . W c L p T
DF WF 0 0 30 0 o 1
DJ Jezyk obcy 1 0 0 30 0 of 2
MA Wprowadzenie do mechatroniki E 30 0 15 0| 4
MA Mechanika ogdlna 2 E 30 30 0 0| 5
MP Wytrzymatos¢ materiatow E 30 30 0 0| 5
MG Inzynieria wytwarzania 1 0 15 0 30 of 3
MK Systemy CAD 0 15 0 30 o 3
MA leiczeniowe systemy 0 30 0 30 ol a

informatyczne

ED Napedy elektryczne 0 15 0 15 of 3




Razem| 3 | 165| 120| 120] 0] 30
Razem w semestrze 405

Katedra Nazwa Semestr 4

(Zaktad) modutu . W C L =) I
DF WF 0 0 30 0 0| 1
Mi Podstawy automatyki E 30 15 15 0| 5
MA Podstawy robotyki E 30 0 0 30| 5
MK Podstawy konstrukcji maszyn 1 0 30 0 0 30| 4
MD Termodynamika 0 15 0 15 o| 3
MD Mechanika ptynow 0 15 0 15 o 3
MA Dynamika maszyn 0 30 0 30 of 4
MA Kompgterowe przetwarzanie 0 15 0 30 ol 3

obrazow
Razem| 2 165 75| 105 60| 30
Razem w semestrze 405
Specjalnosé: Informatyka i robotyka

Katedra N Nazwa Semestr 5

(Zaktad) & modutu A W c L P T
MA A4 | Teoria sterowania 0 30 0 30 0| 4
MK B3 | Podstawy konstrukcji maszyn 2 E 30 0 0 30| 4
MA B6 | Sieci komputerowe i bazy danych E 30 0 30 o 4

MA

Bl

Mechatronika

30

0 0

Praktyka produkcyjna 0 4 tygodnie 2
Razem| 3 | 180] 30| 180| 30| 30
Razem w semestrze 420
Katedra N Nazwa Semestr 6
(Zaktad) 5 modutu A W c L P T

30

MI/MO

B7

Metrologia techniczna i systemy
pomiarowe

30




Razem | 3 150 30| 150 30| 30
Razem w semestrze 360
Katedra N Nazwa Semestr 7
(Zaktad) & modutu e W c L P T
Ochrona wtasnosci intelektualnej i
ZP/MT w5 normalizacja 0 30 0 0 0| 2
MT B8 | Zarzadzanie 0 30 0 0 15| 3

Razem| 0 75 0| 30| 30| 30
Razem w semestrze 135
Specjalnosé: Komputerowo wspomagane projektowanie
Katedra N Nazwa Semestr 5
(Zaktad) & modutu e W C L P T

MA

A4

Teoria sterowania

0 30

0 30 0| 4

MK

B3

Podstawy konstrukcji maszyn 2

E 30

0 30| 4

o

MA

B6

Sieci komputerowe i bazy danych

E 30

0| 30 0| 4

Praktyka produkcyjna 0 4 tygodnie 2
Razem| 3 | 180| 30| 180| 30| 30
Razem w semestrze 420
Katedra N Nazwa Semestr 6
(Zaktad) & modutu A W c L P T

MA/MK

Bl

Mechatronika




MI/MO

B7

' Metrologia techniczna i systemy
pomiarowe

Razem 135 30| 135 60| 30
Razem w semestrze 360
Katedra N Nazwa Semestr 7
(Zaktad) & modutu W c L P T
ZPIMT W5 Ochron_a w?asnosm intelektualnej i 30 0 0 ol 2
normalizacja
MT B8 | Zarzadzanie 30 0 0 15| 3

Razem

75

30

30

30

Razem w semestrze

135




