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w postepowaniu o nadanie stopnia doktora habilitowanego.

Ocene niniejszg opracowatem na podstawie materiatow:

—_—

Opisu osiggnie¢ Naukowo — badawczych i organizacyjnych Kandydata,

Przebiegu jego pracy zawodowe,

3. Rozprawy habilitacyjnej nt. ,Nahetmowy system celowniczy NSC-1 Orion
dla Smigtowcdéw wojskowych ze zintegrowanym systemem awionicznym”
wydanej przez Wydawnictwo [TWL, Warszawa 2013,

4. Osobistej wiedzy o Kandydacie jako wieloletnim pracowniku Instytutu

Technicznego Wojsk Lotniczych w Warszawie.

Mo

1. Charakterystyka Kandydata

Dr inz. Andrzej Szelmanowski, ur. 8 czerwca 1963 roku w Itzy ( RzP ), studia wyzsze
ukonczyl na kierunku Elektromechanika, specjalnos¢ Osprzet samolotéw i $Smiglowcow,
Wojskowej Akademii Technicznej w 1988 roku. Pracg dyplomowa nt. ,,Projekt koncepcyjny
lotniczego systemu nawigacyjnego Wykorzystujgcego pole uksztaltowanego  terenu”,
obroniona z ogdélnym wynikiem bardzo dobrym, wykonat pod kierunkiem ptk mgr inz.
Bohdana Sawickiego.

Po ukoficzeniu studiéw odby} przeszkolenie w specjalnosci ,.eksploatacja osprzgtu
samolotu MiG-21” w Centralnym Osrodku Szkolenia Specjalistow Technicznych Wojsk
Lotniczych im. gen. Walerego Wroblewskiego w Oleénicy. W 1988 r. rozpoczal stuzbe
w 32. Putku Lotniczym Rozpoznania Taktycznego w Sochaczewie na stanowisku dowddey
klucza osprzetu.

W 1989 r. zostal przeszkolony w specjalnosci .eksploatacja osprzgtu lotniczego”
samolotéw TS-11 Iskra i An-2 oraz $miglowca Mi-2 w Technicznej Szkole Wojsk Lotniczych
w Zamosciu. Zdoby? tym samym do$wiadczenie praktyczne w obszarze techniki lotniczej.

W latach 1992 - 2000, kolejno jako starszy inzynier i starszy asystent w Zakladzie
Osprzetu Lotniczego 1 Sprzgtu Wysokosciowo-Ratowniczego ITWL, specjalizuje  si¢
w zakresie wyposazenia awionicznego obiektow latajacych w powiazaniu z metodyka
ustalania przyczyn wypadkéw lotniczych. W 1994 roku uczestniczyt w kwalifikacji samolotu
1-22 Iryda, dokonujac oceny urzadzen orientacji przestrzenne;j 1 nawigacji inercjalnej.




W 1995 roku prowadzit badania kwalifikacyjne $miglowca W-3 Procjon w zakresie
systemow giroskopowych i ukladow nawigacji autonomicznej. Rok 1997 poswigcit na
badanie urzadzen orientacji przestrzennej samolotu An-28 Bryza oraz na badania systemu
awionicznego Sextant Avionique w samolocie [-22 Iryda.

W wymienionych latach uczestniczyl w pracach zespolu prof. Wi Dulewicza
skoncentrowanych na budowie stanowisk badawczych czujnikow predkosci katowe;.
Wymienione prace dotyczyly opracowania metodyk badawczych wybranych systemow
poktadowych sprawdzajacych ich poprawno$¢ funkcjonowania w probach naziemnych
i badaniach w locie.

0d 1995 roku, powotany na stanowisko starszego asystenta ITWL, rozpoczyna prace
zwiazane z przewodem doktorskim. Pierwsza z nich ( 1995 ) dotyczy metod stabilnosci ruchu
katowego wytwarzanego na stanowiskach przeciwbieznych. Dalsze jego prace, zwiazane
z modelami przekladni zebatych i napedow elektrycznych stosowanych na stanowiskach
wolnoobrotowych, poprzedza uzupelnieniem w 1996 roku wiedzy teoretycznej w zakresie
komputerowego modelowania dynamiki maszyn i w 1998 roku — modelowania
komputerowego uktadow nieliniowych.

Wynikiem tych dziatan bylo opracowanie ITWL pt. ,,Wykorzystanie optoelektroniki do
analizy przyczyn wahar predkosci katowej wytwarzanej na stanowiskach wolnoobrotowych”.

Kontynuujac ta tematyke do roku 2000, opracowuje metody pomiaru predkosei
o wartodci $redniej rzedu predkosci obrotu Ziemi wytwarzanej na stanowiskach
wolnoobrotowych.

Efektem tych prac bylo opracowanie rozprawy doktorskiej nt. ,,Analiza przyczyn
zaburzer: predkosci katowej wytwarzanej w stanowiskach wolnoobrotowych” pod kierunkiem
plk dr hab. inz. L.R. Jaroszewicza i obronienie jej z wyréznieniem w 2000 roku,
w dyscyplinie Budowa i Eksploatacja Maszyn.

Dalszy przebieg Jego pracy zawodowej, juz na stanowisku adiunkta ITWL, zwiazany

jest kolejno z: opracowaniem metod mozliwoéci zwiekszenia zasobéw pracy systemow
automatycznego sterowania oraz ukladow nawigacyjnych, korekcji uktadéw kursowych
samolotéw Su-22, MiG-29, opracowaniem metod pomiaru i analizy bledoéw systemow
nawigacji inercjalnej, opracowaniem stanowiska badawczego do integracji  systemow
awionicznych na bazie cyfrowych szyn danych, ocena doktadnosci urzadzen awionicznych
w zintegrowanym systemie poktadowym $migtowca W-3PL Gluszec.
Wszystkie wymienione prace podporzadkowane sa glownemu celowi — ,,opracowania
nahelmowego systemu celowniczego umozliwiajacego nahelmowe sterowanie potozeniem
katowym karabinu WKM-B ruchomego stanowiska strzeleckiego, nahelmowemu sterowaniu
linig wizowania glowicy obserwacyjno-celowniczej Toplite oraz nahelmowemu wskazywaniu
celu dla kierowanego pocisku rakietowego”, ktérego realizacja w latach 2007 - 2013
doprowadzila do opracowania, wykonania, przebadania i przygotowania do wdrozenia na W-
3PL Gluszec, dojrzatego rozwiazania, ktére parametrami nie odbiega od parametrow urzadzen
tego typu stosowanych w wielu lotniczych sitach powietrznych $wiata.




2. Ocena dorobku naukowego 1 badawczego

Ograniczajac oceng Kandydata do prac po uzyskaniu stopnia doktora nt., jest ona
monotematyczna i dotyczy gléwnie problemow projektowania i badania systemow
awionicznych ze szczegdlnym uwzglednieniem systeméw  sterowania uzbrojeniem
na poktadach wojskowych obiektow latajacych.

Wymienione 6 rozdziatdw w monografiach ITWL dotycza opracowania: zasad
integracji systemow awionicznych oraz nahelmowych systeméw celowniczych, metod
przeprowadzania eksperymentow zintegrowanych systeméw awionicznych, wydluzenia
resurséw systeméw oraz metodyki badania wptywu niesprawnosci na bezpieczefistwo lotu.
Material zawarty w tych monografiach jest bardzo uzyteczny dla konstruktorow
i eksploatatoréw zintegrowanych systemow awioniki.

Kandydat w ocenianym okresie opublikowal 9 artykutéw w jezyku angielskim,
gléwnie w materiatach pokonferencyjnych. Wszystkie z nich dotycza odpowiednio
problematyki: testowania systemow odniesienia [ ISOE, ICRMS ], narzedzi diagnostycznych
[ Journal of KONBIN ], integracji systeméw informatycznych [ Journal of KONES ],
opisu matematycznego metod testowania optoelektronicznych —systeméw nawigacji
inercjalnej [ LOGISTYKA ], badania niezawodnosci oprogramowania ukladéw odniesienia
[ LOGISTYKA ], metodyki przeprowadzania proéb czujnikéw ukladow odniesienia
[ LOGISTYKA ] oraz podobne] tematyki zamieszczonej w innych zrodtach [ prace ITWL,
Biuletyn WAT, Oficyna Wydawnicza PRz., Zeszyty Naukowe WSzM ].

Wszystkie z opublikowanych referatow czy artykutéw sa recenzowane i posiadaja
unikalng dla budowy i eksploatacji zintegrowanych systemoéw awionicznych wartos¢
aplikacyjna.

W sumie dorobek naukowy Kandydata po uzyskaniu stopnia doktora nt. jest
nastepujacy:

- 8 pozycji indywidualnych,
- 44 pozycje jako wspotautor.
Sklada si¢ na to:
- 2 rozdzialy w ksiazkach zagranicznych wydanych jako materiat pokonferencyjny w USA
1 Japonii,
- 3 artykuly w czasopismach zagranicznych ( po doktoracie )
- Polish Maritime Research,
- Journal of KONBIN,
- Journal of KONES,
- 3 artykuty przed doktoratem ( w wydawnictwach anglojezycznych )
- Machine Dynamics Problems,
- Journal of Technical Physics.
Razem z artykutami wydanymi w materiatach pokonferencyjnych jest 12 pozycji.
- 1 artykut w czasopismach polskich (j. ang. ) 19 wspotautorskich w:
-POMIARY, AUTOMATYKA, KONTROLA,
- Technika Transportu Szynowego,
- Biuletyn ITWL ( prace nie publikowane ze wzgledu na problemy obronnosci kraju )
- monografie i rozdziaty w monografiach wydane w Polsce:
- 2 indywidualne — wyd. ITWL,
- 2 wspotautorstwa — wyd. ITWL,
- 4 wspdétautorstwa — wyd. PRz,
- 2 artykuly indywidualne i 33 wspotautorstwa ( krajowe ) gléwnie w Pracach Naukowych
ITWL, Technika Transportu Szynowego, LOGISTYKA,



- Materialy publikowane w materiatach konferencyjnych ( po doktoracie )
- 7 wspotautorstwa w materiatach zagranicznych,
- 1 indywidualnie i 9 wspétautorstwa w materialach konferencyjnych Miedzynarodowych
w Polsce,
- 1 indywidualnie i 65 wspétautor na Konferencjach krajowych.
Na szczegolna uwage zasluguje rozwiazanie bedace przedmiotem rozprawy habilitacyjnej,
tj. ,,Nahelmowy system celowniczy NSC-1 Orion dla smiglowcow wojskowych ze
zintegrowanym systemem awionicznynt %
oraz ,,System wyswietlania parametréw lotu SWPL-1 Cyklop”.

Ocena monografii habilitacyjnej

Monografia zawiera dorobek Autora gromadzony przez ponad dziesie¢ lat i zawiera material

stanowiacy zainteresowanie wielu firm swiatowych: lotniczych, produkujacych czotgi, dziata

szybkobiezne, haubice na podwoziach samochodowych i inne. Tematyka w wymienionych

obszarach jest podobna i sprowadza sig¢ do sposobu ustawienia dziatka znajdujacego sie na

podstawie ruchomej poruszajacego si¢ obiektu ( samolotu, czolgu, samochodu ) wzgledem

celu.

Uwzgledniajac szereg problemoéw jakie wystepuja w takich operacjach:

- probabilistyczna zmiana potozenia celu,

- ruch obiektu w turbulentnej atmosferze lub na nierdwnosciach podtoza,

- wiele stopni swobody: operatora wzgledem obiektu, obiektu wzgledem celu,

- wieloczynnosciowy charakter obstugi obiektu przez operatora (np. pilotowanie,
$ledzenie, przewidywanie polozenia celu ),

czyni zadanie naprowadzania bardzo ziozonym. Glowny cel, jaki stawiaja sobie firmy

Swiatowe w tej dziedzinie, dotyczy ulatwienia operatorowi prowadzenia ognia poprzez

minimalizacje ryzyka nie trafienia celu.

Warto$¢é materialu monografii na tle wynikéw literatury swiatowej

Jak Autor zauwazyl na drugiej stronie rozprawy wykonanie pelnej oceny zastosowanego
rozwiazania na tle osiagnie¢ $wiatowych jest bardzo trudne z powodu:

o braku pelnej informacji o rozwiazaniach podobnych systemow na $wiecie,

o trwajacych procesdw zastrzezen patentowych,

o ograniczen rozpowszechniania informacji przez firmy $wiatowe, szczegélnie USA czy
Japonie ( problem pod szczegélnym nadzorem Departamentu Obrony tych panstw ),

o zakazéw narzuconych Autorom rozwiazan w zakresie rozpowszechniania swoich

wynikow i ich publikowania.

Rozwiazanie tego problemu przez zesp6ét pod kierunkiem Autora $wiadczy
0 opanowaniu tego obszaru wiedzy 1 techniki $wiatowej, a przygotowanie do wdrozenia
fizycznego systemu na $migtowcu W-3PL Gluszec $wiadczy o opanowaniu przez Autora
wiekszoéci probleméw naukowych 1 technicznych, ktére sa jego autorstwa. Jest rzecza
oczywista, ze w recenzji (ze wzgledu na bezpieczenstwo i obronnos¢ kraju) nie moge
odnieé¢ sie do szczegdléw pordwnania ograniczajac sig jedynie do stwierdzenia, ze
zaprezentowany material w monografii zmniejsza dystans istniejacy w tej dziedzinie
pomiedzy rodzimym rozwigzaniem NSC-1Orion a stosowanymi rozwiazaniami na
czotowych $migtowcach
i samolotach Swiata.

Monografia napisana jest zwiezle, poprawnym jezykiem, a jej tres¢ odpowiada
tytutowi pracy. Mozna mieé zastrzezenia do niektorych uzywanych zwrotéw przyjetych



w kregach rozwigzan militarnych w stosunku do uzywanych w literaturze $wiatowej (np.
pojecia uktadéw odniesienia ).

Monografia sklada si¢ z czterech gtéwnych rozdzialéw uporzadkowanych tematycznie
i wiernie oddajacych zakres prac Autora.

Rozdzial 1 dotyczy analizy rozwiazan $wiatowych tych systemOw , istniejacych na
takich obiektach latajacych jak: AH-64 Apache, HAC Tiger, MiG-29, F-16 C/D Block 52+.
Na ich tle Autor opisat swoje opracowanie NSC-1 Orion wykorzystujac wszystkie dostepne
informacje tych systeméw. Z analizy materiatu wynika, ze Autor staral sie w swoim
rozwiazaniu unikna¢ bledow oméwionych rozwiazan. Oczywiscie, w miare swoich
mozliwosci i dostepnosci elementow systemu na rynkach $wiatowych.

Rozdzial 2 dotyczy omowienia systemu bedacego autorstwem Autora. Omawia
architekture systemu, jego funkcje i mozliwosci rozbudowy. Dotyczy to tak zintegrowanego
systemu awionicznego ZSA jak i nahelmowego systemu celowniczego NSC-1 Orion.

W rozdziale 3 zajmuje sie najwazniejszym z punktu widzenia teoretycznego
problemem, a mianowicie — wyznaczaniem polozenia katowego hetmu pilota i okresleniem
kata pochylenia i azymutu dla systemu ustawienia dziatka. Omawia tu sze$¢ réznych metod
( wykorzystywanych w innych systemach ) dla systemu celowniczego 1 wyciaga stuszne
wnioski co do ich jakosci.

Rozdzial 4 poswiecony jest badaniom doktadnosci wyznaczania polozenia katowego
hetmu pilota dla wybranych metod systemu NSC-1 Orion, mozliwosci korekcji okreslenia
katow w czasie wykonywania operacji celowania. Ocene doktadnosci przeprowadza dla
metody magnetycznej okreslenia potozenia katowego hetmu pilota, metody elektrooptyczne]
jak i hybrydowe;j.

Cze$é ta zawiera wyniki eksperymentalnego strzelania w systemie zintegrowanym z
wykorzystaniem  wskaznika HUD oraz propozycje realizacji procesu  strzelania
z wykorzystaniem systemu NSC-1 na smiglowcu W-3PL Gtluszec.

Rozdzial 5 dotyczy poprawnie wyciagnigtych z calej pracy wnioskow.

Literatura monografii zawiera 151 pozycji z ostatnich 20. lat, z ktérych korzystat
Autor w swojej pracy naukowo — badawczej. Monografia zawiera odwotania do wszystkich
pozycji i we wlasciwym miejscu.

Niektéry szczegblowy material (ktory nie zostal umieszczony w zasadniczej czgsci
pracy ) zostal umieszczony w postaci zatacznika.

Calo$¢ monografii jest spdjna, napisana poprawnym jezykiem i zrozumiata dla czytelnika.
Imponujaco przedstawia si¢ dorobek wdrozeniowy kandydata, na ktéry sktada sig:
e 29 wdrozen rozwiazan konstrukcyjnych,
e 12 rozwiazan zastosowanych w praktyce,
e 349 wykonanych ekspertyz.

Wiekszo$¢ pozycji dotyczy opracowania i przeprowadzenia badan urzadzen awionicznych
nowo zbudowanych lub eksploatowanych na pokladach obiektow latajacych w Silach
Powietrznych RzP. Cze$¢ z nich nie jest publikowana ze wzgledu na bezpieczenstwo
1 obronnos¢ panstwa.

Reasumujac ocene dorobku naukowego 1 udzial Kandydata w rozwoju
i utrzymaniu bazy technicznej Sit Powietrznych w stanie sprawnosci nalezy stwierdzi¢,
iz Kandydat posiada bardzo dobre przygotowanie teoretyczne i praktyczne,
a zaprezentowany material jest istotnym wkladem w rozw6j problematyki —integracji
systeméw awionicznych ( szczegdlnie nawigacji inercjalnej ) dla potrzeb poprawy jakosci
wykonania zadan lotniczych.



3. Dorobek dydaktyczny

Dr inz. Andrzej Szelmanowski, jako adiunkt ITWL, wyréznil sie w trakcie realizacji
grantu pt. ,,System nahetmowego sterowania uzbrojeniem $miglowca W-3PL Gluszec”
dziatalnoscia dydaktyczng 1 propagatorska. W latach 2010-2012 przeprowadzit
i zorganizowat 10 seminariéw poswieconych: zatozeniom taktyczno — technicznym systemu
nahetmowego jako elementu uzbrojenia $migtowca W-3PL Gtuszec, projektowi tego systemu,
warunkom technicznej realizacji, algorytmom sterowania systemu naprowadzania, integracji
systemu na Smiglowcu oraz metodyce badan funkcjonalnych nahetmowego systemu
celowniczego. Efektem tej pracy szkoleniowe] byl poprawny przebieg realizacji grantu
wykonywanego przez zespét Konsorcjum.

Drugim elementem dziatalnosci dydaktycznej bylo organizowanie i opicka nad
praktykami studenckimi. Dotyczylo to studentéw Mechatroniki WAT ( 2004 - 2011 ), ktérych
pobyt w ITWL zaowocowat ponadto szeregiem propozycji prac magisterskich, studentéw
Wydzialu MEIL  Politechniki Warszawskiej, studentéw Wydzialu Mechaniczno —
Energetycznego Politechniki Wroclawskiej, studentéw Wyzszej Szkoly Oficerskiej Sit
Powietrznych w Deblinie i studentéw Wydziatu BMiL Politechniki Rzeszowskiej.

Mimo tego, ze Kandydat jako pracownik naukowy ITWL nie ma obowiazku
prowadzenia zaje¢ dydaktycznych, to jednak przez wigksza czgs¢ czasu pracy zawodowe]
miat kontakt ze studentami, a jego praca z nimi przynosita wymierne efekty przektadajace sig
na rozw6j naukowy studentéw; szczegdlnie na ostatnich latach ich nauki.

Oceniajac pozytywnie ten obszar dziatalnosci uwazam, ze kandydat ma przygotowanie
i umiejetnoséci w przekazywaniu swojej wiedzy.

4. Dorobek organizacyjny

Oceniajac dziatalno$¢ organizacyjna skoncentrowatem sie gléwnie na dwoch
obszarach:
- dziatalnosci organizacyjnej w obszarze prac naukowo — badawczych,
- dziatalnosci organizacyjnej w budowie bazy badawczej ITWL.

W czedci pierwszej na uwage zashuguje udzial lub petienie funkcji Kierownika

projektu lub wykonawcy zadan realizowanych na umowe z NCBIR ( lub KBN/MNiSzW ).
W latach 2009 -2012 Kandydat byl kierownikiem projektu pt. ,,System nahetmowy
sterowania uzbrojeniem S$miglowca W-3PL Gluszec”. W trzech projektach zwiazanych
z budowa stanowisk badawczych dla zintegrowanych systemow awioniki byl gléwnym
wykonawca. W latach: 1998 - 1999, 2004, 2007 - 2009, 2008 -2010 byt wykonawca
projektéw zwiazanych z programowaniem, metodami badan uktadéw ruchu obiektow
latajacych oraz diagnozowania wirnikowych elektrycznych zespotéw napedowych.

Ponadto Kandydat realizowal instytutowe projekty badawczo — rozwojowe majace
charakter prac wdrozeniowych o duzej wartosci utylitarne;. Byto to wykonanie i dostawa
systeméw wys$wietlania parametréw lotu $migltowca Mi-17, integracja elektroniczna
podsysteméw w $migloweu W-3WA i budowa stanowiska do cechowania aparatury do
wykrywania drgan skretnych.

Wszystkie te prace mialy wspolny wykfadnik — przygotowywaly Kandydata do
zaprojektowania, wykonania i przebadania jego najwigkszego osiagniecia, ktére jest glowna
podstawa do przeprowadzenia przewodu habilitacyjnego.



Roéwnolegle, Kandydat prowadzac badania naukowe, wyjatkowo starannie
przygotowuje baz¢ badawcza swojej pracowni. Powstale z jego udzialem stanowiska
badawcze (1 przygotowana kadra pracownikow ) daje mu mozliwo$¢ poprawnego wykonania
coraz doskonalszych uktadow awionicznych.

W formie uzupelnienia nalezy doda¢, iz Kandydat w czasie dziatalnosci naukowo —
badawczej petnit funkcje:

e czionka grupy specjalistycznej dla KBWL MON ( katastrofa TS-11 Iskra w dniu

11.11.1998),

e kierownika ds. jakosci Laboratorium Pomiaréw Ci$nienia,

e czlonka Rady Naukowej ITWL (2008 - 2011),

e audytora wewnetrznego ITWL wg ISO-9001,

e o0soby odpowiedzialnej za wytwarzanie 1 0brot wyrobdw o przeznaczeniu wojskowym,
oraz brat udzial w przygotowaniu materiatéw w procesie staran ITWL o nadanie uprawnien
habilitacyjnych.

5. Popularyzacja wiedzy

Miara dziatalnosci popularyzatorskiej pracownika naukowego sa jego wystapienia na
roznych forach dyskusyjnych. Zwazywszy na fakt, ze Kandydat w pracy zawodowe]
podejmowal bardzo ambitne tematy, to prezentowane tematy nie byly indywidualne. Na
Konferencjach miedzynarodowych odnotowuje 5 wystapien przed doktoratem i 12 po
uzyskaniu stopnia doktora. Wigkszos¢ tych referatéw jest monotematyczna zwiazana
z integracia awioniki, problemami bezpieczenstwa obiektow latajacych zwlaszcza
militarnych, czy metodami diagnozowania 1 testowania systemow awionicznych.

Znacznie liczniejszy udzial prezentuje Kandydat na Konferencjach krajowych
(13 przez doktoratem i 53 po doktoracie) bedacych uznanymi konferencjami w branzy:
bezpieczenstwa lotu, awioniki, metrologii lotniczej czy transportu lotniczego. Majac
mozliwosé wielokrotnego stuchania wystapien Kandydata mogg stwierdzi¢, iz wystapienia
byly bardzo dobrze przygotowane, merytorycznie poprawne i wzbudzaty szerokie
zainteresowanie u uczestnikéw Konferencji.

Jako dodatek w tej czesci przytocze realizacje przez Kandydata biuletynu
eksploatacyjnego nr P/O/R/U/4819/E/2005.

6. Pozycja naukowa Kandydata

Dziatalno$¢ Kandydata, ugruntowujaca jego pozycje wéréd pracownikow pracujacych
na rzecz krajowego przemystu lotniczego (poza dzialalnoscia popularyzatorska ) zostala
zauwazona przez szereg gremiéw oceniajacych osiagnigcia naukowe. Kandydat zostat
wyrdzniony:

e nagroda Prezydenta RzP za system wyswietlania parametréw lotu SWPL-1 Cyklop

(2009),

e nagroda Grand Prix i DEFENDER za zintegrowany system awioniczny ZSA dla
$miglowca wielozadaniowego W-3PL Gluszec (2007 ),
e nagroda DEFENDER za nahelmowy system celowniczy NSC-1 Orion (2012),
e Laurem Innowacyjnosci za system Cyklop ( 2012),
e Dyplomem ,,BEEKITNE SKRZYDLA™ (2009 ).
Nalezy réwniez zauwazyé wyrézniona rozprawe doktorska oraz posiadanie BKZ (2003)
i szereg odznaczen za zastugi dla Obronnosci Kraju.



Podsumowujac pozycje Kandydata mozna powiedzie¢, ze swoimi dotychczasowymi
wynikami zastuzyt na uznana pozycje w specjalnosci lotnictwo.

7. Ocena koncowa

Monotematyczny udokumentowany dorobek naukowy, ukierunkowany na:
projektowanie, budowe i wdrozenia zintegrowanych  urzgdzenh
awionicznych, efektywne metody badania urzgdzeh awionicznych
zwtaszcza systemow nawigacyjnych i budowa stanowisk do testowania
tych urzadzen, jego wyniki dziatalnosci organizatorskiej oraz przedstawiona
rozprawa habilitacyjna utwierdzaja mnie w przekonaniu, ze dr inz. Andrzej
Szelmanowski posiada umiegjetnoSci do prowadzenia samodzielnie pracy
naukowej, tak indywidualnie jak i w zespole. Wysoki poziom jego prac,
uznany przez Srodowisko lotnicze oraz wyniki w przekazywaniu wiedzy
mtodym pracownikom nauki i studentom dowodzg réwniez posiadania
umiejetnosci inspiratorskich  w rozwoju nauki. Dotyczy to zwtaszcza
sposobow integracji unikatowych rozwigzan systeméw celowniczych
i systemdw nawigacyjnych zastosowanych w codziennej praktyce przez
Kandydata, czynigc z Niego cenionego specjaliste w tym zakresie w kraju.

Uznajgc dorobek dr inz. Andrzeja Szelmanowskiego, tak w obszarze prac
teoretycznych jak i wdrozeniowych, za wystarczajgcy do zamkniecia
okresu pracy kohczgcego sie rozprawqg habilitacyjng stwierdzam, ze:

- przedstawiona do oceny rozprawa habilitacyjna stanowi istotny wktad
w rozwdj obszaru wiedzy dotyczgcego projektowania i badania
zinfegrowanych systemow celowniczych o duzej uzytecznosci na
poktadach obiektéw latajgcych,

- dorobek twoérczy dr inz. Andrzeja Szelmanowskiego pozwala mi
Z catqg pewnosciqg stwierdzi¢ wysokie umiejetnosci organizowania sobie
warsztatu twdérczego.

Na tej podstawie uwazam, ze dorobek naukowy spetnia warunki okreslone
Ustawqg o stopniach naukowych i tytutach naukowych z dnia 18 marca
2011 roku

i wnioskuje o dopuszczenie Kandydata do dalszych

etapow postepowania o nadanie stopnia doktora

habilitowanego nauk technicznych.

......... % Rzeszow 28 kwiecien 2014

/ Jan szecki /



